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Bramka sensoryczna
BS-DS212D

Instrukcja obstugi

A I!L*!| Przed rozpoczeciem korzystania ze sprzetu przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjami instalacji.

Zachowaj je do wykorzystania w przyszto$ci lub do wykorzystania po debugowaniu.
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1. Wprowadzenie

1.1 Uwaga

1) Przed montazem, przegladem czy wymiang czesci odtacz zasilanie.
2)  Nie wymieniaj wewnetrznego okablowania oraz zréb zdjecie potaczen przed kazdym odtaczeniem.

3)  Nie podiaczaj innych urzadzen do wewnetrznego zasilacza bramki.

4)  Nie uzywaj w trakcie burzy by zredukowac ryzyko uszkodzenia czesci elektronicznych.

1.2. Gtéwne cechy produktu

o Dluga zywotnos¢, wysoka niezawodno$¢, szybkie dziatanie.
Cicha praca.

o Mozliwos¢ pracy zaréwno jedno jak i dwukierunkowe;j.
Bramka zablokuje sie automatycznie jesli przechodzien nie
przejdzie przez bramke w ciggu 5 sekund (mozna
dostosowac).

o Automatyczne otwarcie przejécia w razie utraty zasilania.
Wskaznik LED ((czerwony x oznacza brak dostepu; zielona
— 0znacza przyznanie dostepu).

o  Wbudowane czujniki, ktére informujg o nieautoryzowanym
przejsciu lub o probie przejécia w niedozwolonym kierunku.

e Mechanizm nie ulegnie uszkodzeniu jesli napotka na opor
podczas préby otwarcia / zamkniecia.

e Bramka uruchomi alarm gdy wykryje probe przejscia w
odwrotnym kierunku.

o W jednym cyklu przejdzie tylko jedna osoba.

o Automatyczne pozycjonowanie ramion.

1.3. Budowa i wymiary
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1.4 Dane techniczne

Wykonanie Stal nierdzewna 304

Wymiary 1400*210*1000mm

Waga 65 kg

SzerokosS¢ przejscia 600mm (standardowo), 1000mm (opcjonalnie)
Kierunek przejscia Jednokierunkowy / Dwukierunkowy

Zasilanie AC220V/110V, 50/60Hz

Napiecie w trybie dziataniaj24V DC

Zuzycie mocy 40W

Temperatura dziatania  [-15°C - 60°C

Wilgotno$¢ 95%

Srodowisko pracy Zewnetrzne / Wewnetrzne

Przepustowo$¢ 35-40 0s6b na minute

Funkcja awaryjna Automatyczne otwarcie przejscia w razie utraty zasilania
Czujnik podczerwieni 4 pary

Komunikacja Styk bezpotencjatowy, sygnat przekaznikowy, RS485
Wskaznik led tak

2. Budowa i zasada dziatania

2.1. Czesci elektroniczne

Elektroniczna cze$¢ bramki sktada sie z czytnika kart, ptyty gotwnej, czujnikdw, wskaznika kierunku, alarmu, transformatora itp.
Czytnik kart (we wtasnym zakresie): po odczycie i przetworzeniu informacji z karty, czytnik wysle ptyty gtownej sygnat
otwarcia (je$li dana karta jest uprawniona do przej$cia przez bramke).

Plyta gtéwna: centrum kontroli catego systemu. Otrzymuje ona sygnaty od czytnika kart oraz czujnika podczerwieni. Plyta
dokonuje oceny otrzymanych sygnatéw i wysyta odpowiednie komendy do innych podzespotow.

Czujnik podczerwieni: wykrywa pozycje pieszego i pemni role ochrony bezpieczenstwa.

Wskaznik kierunku: wyswietla aktualny status przejscia i prowadzi przechodnia przez bramke. Zgodnie z kolejnoscia.

Alarm: Uruchomi sie, gdy system wykryje prébe nieuprawnionego przekroczenia bramki przez pieszego.
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Nazwa
Item NO. W Funkcje
komponentu
Kontrola dostepu IC/ID, odcisk palca,
Rozpoznawanie twarzy, dwustopniowe urzadzenie kodujace,
1 System wejsciowy P o y P . ® T M
Sygnat otwierajacy bramke na ptycie gtéwnej,pilot
Przycisk kontrolny (opcjonalnie)
Centrum kontrolne systemu zarzadzajace informacjami
z czytnika kart oraz czujnikdw i wysytajace na ich
2 Piyta glowna yinka ® s sy
podstawie odpowiednie komendy do danych
komponentow.

3 Czujnik podczerwieni Wykrywa pozycje pieszych

Wskaznik kierunku wskazuje zaréwno aktualny status
4 Wskaznik kierunku przejécia jak i wskazuje kierunek przejécia w jakim

powinien przeisé nieszv
Uruchomi sig, gdy system wykryje probe nieuprawnionego przekroczenia bramki
5 Alarm (speaker)
przez pieszego.
6 Silnik Napedza mechanizm
Power Suppl
7 , PPy Control panel power supply
Switch

2.2. Zasada dziatania systemu

a)  System uruchomi sie 3 sekundy po wtaczeniu zasilania.

b)  Gdy do czytnika zostanie zblizona poprawna karta bramka wyda pozytywny sygnat infromujac uzytkownika,ze przytozyt do
czytnika uprawniong karte. W tym samym czasie czytnik prze$le infromacje o poprawnej karcie do ptyty gtéwne;..

c) Plyta gtowna otrzymuje sygnaty od czytnika kart i czujnikéw, a nastepnie po przetworzeniu danych wysyta odpowiednie
komendy do innych komponentoéw np. uruchamia silnik, ktéry otwiera przejscie oraz wyswietla prawidtowa informacje na
wskazniku kierunku.

d) Podczas przechodzenia pieszego przez bramke zgodnie z wskaznikiem kierunku, czujnik podczerwieni rejestruje caty
proces przejscia w sposob ciagly i wysyta sygnaly do gtéwnej centrali sterujacej, az pieszy catkowicie przejdzie przez
kanat.

e) Jezeli pieszy zapomni przytozy¢ swojg karte lub bramka odczyta karte niewazng i wejdzie na kanat, system zabroni

pieszemu przejscia i uruchomi alarm dzwiekowy. Alarm nie zostanie zniesiony, dopoki pieszy nie opusci kanatu. Ponowne
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odczytanie waznej karty umoZliwia przejscie.

3. Instrukcja montazu

3.1 Uwagi i sugestie

Uwaga: Podczas montazu przed podigczeniem zasilania nalezy sie upewni¢, ze zadne obwody nie sg uszkodzone.

» » Sugestie:

1) Kable nalezy potozy¢ na gtebokosci okoto 60mm i upewni¢ sie, ze nie sg narazone na kontakt z woda.
2)  Jesli bramka jest instalowana w Srodowisku zewnetrznym sugeruje sie zamontowac jg w betonie na gtebokosci od 100
do 200mm.

3)  Montaz i serwis powinny by¢ wykonywane przy odtaczonym zasilaniu.

4)  Kable elektryczne poprowadz w rurze PVC 3/4

5)  Po naniesieniu otworowania uzyj wiertarki ze $rubg rozporowg M12.

6) Otworz obudowe i wkre¢ odpowiednig Srube i dokre¢ nakretka.

7)  Podtacz zasilacz i linie kontrolng zgodnie ze schematem otworowania i podtacz uziemienie ochronne.

8)  Sprawdz poprawno$¢ okablowania, a nastepnie podtacz zasilanie jesli wszystko bedzie w porzadku.

9)  Po ukoriczeniu montazu nalezy sprawdzi¢ potaczenie przewodu uziemienia oraz czesci mechanicznych bramki. Upewnij
sie, ze wszystko jest w nalezytym porzadku by zapobiec awarii w trakcie diugiego dziatania. Jesli co$ jest nie tak nalezy
to poprawi¢ przed uzytkowaniem bramki.

SRUBY ROZPOROWE | M12 BETON
3
= | \
\\A N e /
Otwidr na
okablowanie
_ Bramka e
L Sruby
@}\? @ roZporowe
Fodicse | Sruby rozporowe R e————d
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3.2 Schemat okablowania

*Elektroniczne czesci bramki nalezy p  odtaczy¢ do zasilania 110V/220V.
*Obwod drukowany z portami “OP-L", COM”, “OP-R” moze by¢ podtaczony z jakimkolwiek zewnetrznym urzadzeniem kontroli
dostepu.
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Bramka sensoryczna BS-DS212D

—_  Kontrola dostepu (2x skretka UTP do skrajrych modutdne)

Zasilanie 230 V AC, 3x1,5mm?

—— Sterowanie | komunikacja pomiedzy bramkami 10x1mm?

4. Menu ustawien bramki

4.1 Ustawianie potozenia skrzydet bramki.

Metoda ustawiania bramek w trybie reczym:

1. Naciénij przycisk SET (przycisk srodkowy) 5 razy z rzedu, a system wyswietli monit ,,Prosze recznie wyregulowac potozenie
skrzydta” i przejdzie do trybu regulacji skrzydet.

2. Przesun skrzydta do pozycji docelowych, trzymaj nieruchomo przez 3 sekundy, a sygnat dzwiekowy lub odpowiednie miganie
Swiatta wskaze, ze biezaca pozycja zostata zapisana.

+System na podstawie tych ustawien sam okresli srodek bramki.

3. Na koniec przesun skrzydta z powrotem do potozenia $rodkowego i przytrzymaj drzwi nieruchomo przez okoto 10 sekund.
System wyswietli komunikat ,Ustawianie zakoficzone, zapraszamy do uzycia” i wyjdzie z trybu regulacji.

‘W wigkszo$ci przypadkéw system automatycznie uzyska odpowiednig pozycje lewa i prawa. Uzytkownicy muszag jedynie
ustawi¢ pozycje skrzydet w punkcie zero i poczekaé, az system zakonczy sie automatycznie.

“=WANO www.wano.pl
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4.2 Ustawienia parametrow bramki

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk SET (srodkowy przycisk), az dioda cyfrowa zacznie miga¢, aby wejs¢ do ustawien

parametréw.

2. Pierwsza i druga cyfra dotyczy menu, a trzecia i czwarta cyfra wyswietlajq warto$¢. Nacisnij lewy przycisk, aby ustawi¢ menu
i prawy przycisk, aby ustawi¢ wartos¢.
3. Naciénij i przytrzymaj przez okoto 2 sekundy a ekran przestanie miga¢. Ustawienie menu zostanie pomysinie zapisane.

Jak pokazano na rysunku, biezacym menu uruchomiony

przejscie podczerwieni w lewo”.

jest ,tryb otwierania bramki”, a parametr 02 oznacza ,,wolne

solutions

No. | Funkcja Range | Default Details

0 | Numer maszyny 1~99 1 485 numer maszyny komunikacyjnej
1:Tryb standardowy. 2:Lewe przejscie wolne od podczerwieni. 3:Prawe
przejscie wolne od podczerwieni. 4: Lewe | prawe wolne od podczerwieni. 5:

o ) Bramka otwarta. 6: Bramka zamknieta.

1 | Tryb otwierania bramki 1~5 1 — — . " .
Podczas regulacji gérna tablica $wietina bedzie sie odpowiednio przesuwac, a
kierunek swobodnego przejScia podczerwieni mozna odnie$¢ do kierunku
strzatki.

) Czas oczekiwania na 1~90 8 Jendostka czasu:sekundy. Press the plus button once for each parameter

otwarcie bramki below 20, and press once for every 10 above 20.
Komunikat gtosowy 0: Thank you; 1: Please pass; 2: Goodbye; 3: Welcome; 4: Welcome again; 5:

3 | dotyczacy otwierania lewej 0~9 0 Have a safe journey; 6: Have a pleasant trip; 7: Wear a safety helmet; 8:

bramy Verification successful; 9: Mute;
Komunikat gtosowy ) . L ) , , L,
e , Kierunek przejscia odpowiadajacy komunikatowi gtosowemu mozna odnie$¢
4 | dotyczacy otwierania prawe; 0~9 3 , , T .
do kierunku strzatki na gérnej tablicy $wietine;.
bramy
Gtosnos¢ gtosu 1~9 5 Im wyZzsza wartos¢, tym wieksza gto$nos¢.
Predkos¢ silnika gtéwnego 1~25 13 Gdy potaczenie przetozenia silnika i mechanizmu ruchu jest zbyt niskie,
“=WANO
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. Predkos¢ silnika 125 " nadmierna predko$¢ moze spowodowaé przecigzenie predkosci i nalezy jg
podrzednego dostosowac w zalezno$ci od rzeczywistej sytuacii.
1: Automatyczny tryb starzenia. (Naciénij diugo Srodkowy przycisk lub wytacz i

8 | Tryb debugowania 0~2 0 uruchom ponownie, aby zwolni¢ tryb)

2: Przywrd¢ ustawienia fabryczne. (wymagane jest ponowne uruchomienie)
Im wyzsza warto$¢, tym wiekszy odstep hamowania i diuzsza droga poslizgu
hamowania.

9 | Interwat hamowania 1~30 10 Je?eli skrzyfﬂa.bramki.nie zatrz.ynlwuja SIQ p%ynrﬂe i pelzajq powoli do momentu
unieruchomienia, nalezy rozwazy¢ zmniejszenie parametru;

Jezeli skrzydta bramki nagle sie zatrzymujg i mocno sie trzesa, rozwaz
zwiekszenie parametru.

10 ;:::r(::zksystemu 1~9 3 Im wyzsza warto$¢, tym wieksza predkos¢ systemu Self-check.

0: Smooth passage mode, with a delay of 1 second to close the gate when an
electric bicycle is detected.

11 | Tryb przejscia 0~2 0 1: Funkcja otwartej pamigci, n osob przesuwajacych karte, n przechodzacych
0séb.

2: One card per person mode, without electric bicycle detection function.
0: Zamkna¢ brame po przejsciu pieszego przez Srodkowa podczerwien. 1:
Zamknij brame po tym, jak pieszy uruchomi ostatnig grupe podczerwieni.

12 | Kontrola zamykania bramy 0~9 2 2: Zamknij brame po przejsciu pieszego przez ostatnig grupe podczerwieni.
3-9: Opdznienie (n-2 sekundy) zamknigcia po przejSciu ostatniej grupy
podczerwieni

13 | Tryb pojedyiczego siinika 01 0 0: . Tryb podw.(')jr?ego silln’ik.al (qla przejScia dwukierunkowego). 1: Tryb
pojedynczego silnika (przejscie w jedng strone).

14 | Wybér jezyka 0~1 0 0: gtos Chinski; 1: gtos Angielski.

Wykrywanie przeszkéd,
15 OdeCI? v Podczeanenl 0~1 1 0: Wykrywanie przeszkod bez odbicia. 1: Wykrywanie przeszkdd z odbiciem
zapobiegajace
przytrzasnieciu.
Mechaniczna czuto$¢
16 | zapobiegajaca 1~9 5 Im wyZzsza warto$¢, tym wyzsza czutos¢.
przyszczypnieciu
0: Odwrotny spust bez zamykania bramy, tylko alarm dzwiekowy.

17 | Przetwarzanie odwrotne 0~1 1 1: Odwrdé spust, aby zamkna¢ brame, to przejscie jest nieprawidtowe i brama
nie otworzy sig¢ ponownie.

0: Standardowa bramka skrzydtowa (duza bramka skrzydtowa, mata bamka
skrydtowa, speed gate)

18 | Typ kotowrotu 0~3 0 - - - - :

1: Cylinder swing gate (supermarket swing gate) 2: Wing gate, 3: Swing gate
one-way opening mode.

19 | Kierunek otwierania bramy 0~2 2 0: Po awarii pragdu otworz brame na lewo.
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wylaczajace;

1: Po awarii pradu otworz brame na prawo.

2. System automatycznie wybiera kierunek otwierania bramy wytaczajacej
zasilanie w oparciu o aktualng sytuacje.

Kierunek otwierania bramy mozna odnies¢ do kierunku strzatki na gornej
tablicy Swietlnej.

Im wyzsza wartos¢, tym wieksza sita. Nadmierna sita moze spowodowac

20 | Opdr silnika 1~9 ponowne uruchomienie zasilacza. Zaleca sie stosowanie zasilacza 6,25 A przy
uzyciu wartosci domysine;.
0: Wytacz wszystkie komunikaty alarmowe.
Komunikat gtosowy 1: Monit ,Nie wchodz nielegalnie” w przypadku wystgpienia nielegalnego
21 | dotyczacy nielegalnego 0~2 wtargniecia
wtargniecia 2. Monit ,Nielegalne wtargniecie, przybliz karte” w przypadku wystapienia
nielegalnego wtargniecia.
Opoznienie lewego |
22 | prawego sygnatu 1~9 Czas = parameter * 20 milliseconds (domysinie 100ms)
podczerwieni
1:Maszyna gtéwna obraca sie do przodu, a maszyna podrzedna obraca sie do
tytu;
2: Maszyna gtéwna obraca si¢ do tylu, a maszyna podrzedna obraca sie do
23 | Kierunek pracy silnika 1~4 przodu;
3: Maszyna gtéwna i maszyna podrzedna obracajg sie jednoczesnie do
przodu; 4: Maszyna gtéwna i maszyna podrzedna obracajg sie jednocze$nie
do tytu;
” Funkcja stafej blokady 03 0: Automatyczne wykrywanie sprzegta; 1: Brak trybu sprzegta;
sprzegla 2: Z trybem sprzegla; 3: Tryb statego blokowania sprzegta.
Ustawienia mechanizmu- 0: Automatyczne wykrywanie, 1: Silnik gtowny +120°, silnik podrzedny +120°,
25 | (Nie dotyczy bramki 0~4 2: Silnik gtéwny -120°, silnik podrzedny -120°, 3: Silnik gtéwny +120°, silnik
BS-212P) podrzedny -120°,
26 F”t,r 'ovlvame sygnaiu 1~9 Warto$¢ numeryczna *10 ms (domysinie 30 ms)
wejsciowego
0: Tryb szybkiego przejscia, priorytet otwarcia bramy, funkcja zapobiegania
przyszczypnieciu podczerwienig, jest nieaktywna podczas procesu otwierania
o bramy, a brame mozna otworzyé, gdy pojawi sie sygnat z lewej i prawej
Ustawienie priorytetu .
, , podczerwieni;
27 | zapobiegania 0~1 : — : : -
orzyszczypnieciu 1. Tryb b'ezp')|ecznego p')rzejscl|a, priorytet dla ?ab'ezp|eczen|a prz'etlj
przyszczypnieciem. Zabezpieczenie przed przyszczypnieciem na podczerwien
dziata podczas procesu otwierania bramy, a bramy nie mozna otworzy¢, gdy
jest sygnat z lewej i prawej podczerwieni.
Anti-tailgating alarm — alarm
28 w momencie wykrycia 0~2 0: wytgczony; 1: Alarm sygnalizujacy, brama pozostaje otwarta; 2: Alarm

przejscia 2 0s6b na jednej
karcie

sygnalizujgcy i brama zamyka sie.
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29 Prég alarmowy zerowego 0~9 Im wigksza warto$¢ liczbowa, tym wieksze odchylenie dopuszczalne przez
odchylenia panel drzwiowy.
, . 0: W trybie swobodnego przejcia podczerwien zapobiegajaca przytrzanigciu
Przetacznik podczerwieni, . . .
o nie powoduje otwarcia bramy;
30 | zapobiegajacy 0~1 : — — — —
. 1: W trybie swobodnego przejscia, podczerwien zapobiegajaca przytrzasnieciu
przytrzasnieciu . . - . .
powoduje otwarcie bramy, utatwiajac szybkie przejscie.
0: W trybie swobodnego przejscia, nie ma funkcji pamieci, a podczerwien
31 Przetacznik funkcji pamieci 01 moze pozwoli¢ tylko jednej osobie na przejscie przez wiele wyzwalaczy;
swobodnego przejscia 1. W trybie swobodnego przejscia funkcja pamieci jest wiaczona, a
podczerwien moze umozliwi¢ n osobom przejscie przez n wyzwalaczy.
Kompensacja poslizgu . . . . . .y . .
32 silnika alwnedo 0~9 Jezeli panel bramki przetacznika nie moze powrdci¢ do pozycji zerowej
J : 9 — natychmiast po zakorczeniu ,self-check”, mozna odpowiednio zwiekszy¢
Kompensacja poslizgu T
33 0 0~9 kompensacje poslizgu.
silnika podrzednego
0: 4 pary trybu podczerwieni, wazny jest sygnat lewego lub prawego obwodu
2 Liczba czujnikéw 0~ AB podczerwieni
podczerwieni 1: 6 par trybu podczerwieni, zaréwno lewy, jak i prawy obwod AB podczerwieni
muszg mie¢ sygnaty w tym samym czasie, aby byly wazne
o , 1: Pofgczone z lewym otworem, tryb gotowoSci niebieski, lewy otwér zielony,
Tryb o$wietlenia ,
, . prawy otwor czerwony;
35 | powitalnego gtownej 1~4 ———— -
maszvn 2. Potagczone z prawym otworem, tryb gotowosci niebieski, lewy otwér
n czerwony, prawy otwér zielony;
Tryb o$wietlenia
36 | powitalnego podrzednej 1~4 3: State zielone $wiatto, 4: State czerwone $wiatto
maszyny
5. Konserwacja produktu
5.1 Konserwacja codzienna
» By zapobiec porazeniu upewnij sie, ze zasilanie jest wytaczone.
»  Sugeruje sie przeprowadzac regularne przeglady.
»  Bramka jest wykonana ze stali nierdzewnej, prosze czysci¢ jg odpowiednimi produktami.
»  Czyszczenie brudu i odciskdw palcéw: uzyj wody z mydtem lub alkoholu oraz gabki, a nastepnie wytrzyj na sucho.
5.2 Wskazowki i rozwigzania
1. Jesli po przesunieciu karty ramie sie nie otwiera - sprawdz czy wszystkie przewody sg dobrze poditaczone.
2. Jesli wskaznik nie $wieci sig lub wskazuje nieprawidtowy kierunek, wymien przewody.
3. Kotowrdt nie otwiera sie automatycznie po wytaczeniu zasilania - upewnij sie, ze akumulator ma wystarczajacg moc.
4. Ramiona nie sg ze sobg zsynchronizowane — sprawdz przewody synchronizacyjne.
“=WANO
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5. Ramiona otwierajq si¢, ale nie zamykaja — sprawdz czujnik podczerwieni.

solutions

13

Cyfrowy sygnat Wada Przyczyny i rozwiazania
E010 Nie mozna wykry¢ gtownego silnika Kabel Hall lub kabel silnika jest nieprawidtowo
E020 Nie mozna wykry¢ silnika podrzednego podtaczony
E030 Nie mozna wykry¢ silnika gtéwnego i
podrzednego
E050 System self-check wykazuje nieprawidtowosci. | Btedne podigczenie fazy Halla lub kolejnosci faz
silnika, awaria silnika, poslizg lub zablokowanie ruchu
“=WANO
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solutions
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ul.Jana lll Sobieskiego 80B
62-030 Lubon, Polska

tel. 61 307 22 35
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